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Faisceau d’eau

Lors d’'un exercice pour
éteindre un feu dans une
maison, un pompier utilise
une lance a incendie. Sila
lance est placée suffisamment
proche du feu, la trajectoire
de I'eau peut étre considé-
rée comme rectiligne et de
vitesse constante.

Dans un repére orthonormé
de l'espace dont I'unité est

le métre, on modélise la

lance a incendie par le point
L(1; 3; 2)durepere.Le feu =~

est en étage et la cible a atteindre est située au point F(7 ; 6 ; 5). La vitesse de |'eau est

2
donnée par le vecteur v | 1 |, chaque coordonnée étant exprimée en métre par seconde.

1
La trajectoire de I'eau est définie par la relation LE= 1v, ol 1 est le temps en seconde et E
I'extrémité du filet d'eau.

Faire un dessin a main levée illustrant la situation.
Quel point I'eau atteint-elle en une seconde ?
Au bout de combien de temps I'eau atteindra-t-elle la cible ?

Ensemble de points et parametre

On se place dans un repére orthonormé de I'espace et on s'intéresse a l'ensemble des
points de I'espace dont les coordonnées (x ; vy ; z) sont définies en fonction d’'un parametre,
noté 1, de la maniére suivante.

x=2+3t; y=3—1; z=1,00Ut est un nombre réel.

Ouvrir une fenétre d'un logiciel de géométrie dynamique 3D et créer un curseur ¢ pouvant varier de
-104a10.

Créer ensuite un point A de coordonnées (2 +3¢; 3—1t ; 1).
a. Faire varier ¢ et afficher la trace du point A.
b. Quel ensemble le point A semble-t-il décrire 7

Conjecturer |a nature de I'ensemble que le point A décrirait si le paramétre ¢ décrivait I'ensemble des
nombres réels.

En utilisant les conjectures établies précédemment et le logiciel, recopier et compléter la proposition
suivante.

«L'ensemble des points M (x ;y ;z) de I'espace dont les coordonnées vérifient le systéme:

x=243t I
y=3-1 ,outest un reel,
=t

est ... qui passe parle point ... et qui est dirigée par le vecteur ... »
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Conjecturer la form

Divers ensembles de points

On considere I'ensemble ¥, des points de I'espace dont les coordonnées vérifient I'équation x = 2.

a. Les points A, B, C, D et E sont cing points qui appartiennent a I'ensemble .
Recopier puis compléter le tableau de valeurs suivant.

Points A B C D E
Coordonnées
X 2 2
y 1 =2 -1 0
z 1 3 0 -3

£

b. Dans un repére orthonormé de |'espace identique a celuici-contre,
placer a main levée les points A, B, C, Det E.

c. Conjecturerla nature de I'ensemble & .

(2) De la méme maniére, conjecturer la nature puis tracer a main levée
I'ensemble &, des points de I'espace dont les coordonnées vérifient
I'équation z = —1. _ v
(3D Sur un logiciel de géométrie dynamique, on a tracé un ensemble de
points et obtenu I'affichage suivant.

a. Quelle estla nature de cet ensemble de points 7

b. Conjecturer une équation vérifiée par les coordonnées de tous les points de cet ensemble, puis

vérifier cette conjecture a l'aide du logiciel.

GD On considére I'ensemble ¢ des points de I'espace dont les coordonnées vérifient I'équation :
x+y=z+1=0.

a. Les points 7, J et K sont trois points qui appartiennent a I'ensemble €.

Recopier puis compléter le tableau de valeurs suivant.

Points 7 K
Coordonnées
X -1 2
y 0 -1
Z 1 3

b. Les points 1, J et K sont-ils alignés 7 Justifier.

c. Déterminer les coordonnées d'un \.recteun}'1 orthogonal au vecteur IJ.
Est-il orthogonal au vecteur JK ?

d. Que peut-on en déduire surl'ensemble € ?




